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(54) СПОСОБ СПУСКА УСКОРИТЕЛЯ СТУПЕНИ РАКЕТЫ-НОСИТЕЛЯ ПРИ АВАРИЙНОМ
ВЫКЛЮЧЕНИИЖРД И УСТРОЙСТВО ДЛЯ ЕГО РЕАЛИЗАЦИИ

(57) Формула изобретения
1. Способ спуска ускорителя ступени (УС) ракеты-носителя (РН) при аварийном

выключении жидкостного ракетного двигателя (АВД) в заданный район падения,
основанный на стабилизации УС при движении по траектории спуска и использовании
энергетики, заключенной в невыработанных остатках жидких компонентов ракетного
топлива, на основе их газификации, после отделения УС управление движением при
спуске УС в район падения за счет сброса продуктов газификации из баков горючего
и окислителя через регулируемую газореактивную систему (ГРС), отличающийся тем,
что перед пуском РН рассчитывают варианты программы управления
функционированием бортовых систем и движением нижнего ускорителя ступени (УСн
) и верхнего ускорителя ступени (УСв), координаты штатной траектории выведения
РН, где возможныАВДускорителей нижней или ускорителей верхней ступеней (АВДн,в

), соответствующие возможные множества районов падения по трассе пуска с
минимальным экологическим ущербом, программы управления движением УСн и/или
УСв при спуске для каждого участка траектории выведения РН, в которой произошло

АВДн,в, в соответствующие , выбирают тягиГРСдля каждого канала стабилизации
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в каждом баке УСн и/или УСв из условий программы управления функционированием
и управления движением, количества топлива в баках, прочности топливного бака,
нагруженного давлением поступающих газов теплоносителя, газом наддува, паров
компонента топлива, с учетом внешних теплопритоков, при движенииРНпо траектории
выведения при прохождении команды на АВДн,в определяют соответствующий
расчетный вариант программы функционирования бортовых систем и управления
движением УСн и/или УСв, принудительно закрывают штатные дренажные клапаны в
баках УСн и/или УСв, запускают системы газификации в баках УСн и/или УСв и
осуществляютфункционирование бортовых систем и управление движениемУСн и/или
УСв по аварийной программе, соответствующей конкретному интервалу траектории
выведения, на котором произошло АВДн,в, при достижении УСн и/или УСв высоты
порядка 5 км обеспечивают управляемое вскрытие топливных баков УСн и/или УСв
путем повышения величины давления наддува в топливных баках до разрушающего
значения.

2. Устройство для реализации способа по п. 1, включающее в свой состав систему
управления и навигации, топливный отсек, систему газификации жидких остатков
топлива, газореактивную систему сброса в каждом топливном баке, отличающееся
тем, что в состав вводят электрическую связь между системами управления УСн и УСв
и систему принудительного закрытия дренажных клапанов по команде из системы
управления.
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